Instrukcja obstugi mikroprocesorowego ogranicznika obciazenia MAK-1.2 DS 0118T nr 348

STK
Tabela obcigzen zurawia DST 0181T.
Program 1
R (m) Wysiegnik gléwny, praca na podporach
8,0m 8-14,0m 14-20,0m
3,0 18,0
4,0 12,5 8,5 4,8
5,0 9,7 7,1 4,8 5,0
6,0 7,45 59 4,8 4,35
6,5 6,2 953 4,8 4,0
7,0 4,8 4,8 3,7
8,0 3,8 3,1
9,0 3,0 2,6
10,0 0.5 2,2
11,0 2,0 1,8
12,0 1,75 1,55
12,5 1,6 1,45
13,0 1,3
14,0 1,1
15,0 0,95
16,0 0,8
17,0 0,7
18,0 0,6
18,5 0,55

- w ramce dopuszczalne obcigzenia rowniez przy teleskopowaniu

Redukcja obciazenia przy teleskopowaniu wysiegnika realizowana jest
automatycznie przez ogranicznik skutkiem zadzialania wlgcznika krancowego
pod manetka teleskopowania (wysuwu wysiegnika). Wowczas dla wszystkich
zakres6w pracy wysiegnika teleskopowanego 8 — 20 m maksymalne obcigzenie

ograniczone jest do wartosci 4,8 T.

3.Interpolacja warto$ci obciazen nominalnych w funkcji zmiennej
dhugosci wysiegnika.

Urzadzenie dokonuje automatycznej interpolacji wartosci Qv w funkcji dhugosci
wysiegnika.

Kolumny tabeli zawieraja wartosci Qn w funkcji wysiegu R odpowiednie dla
okreslonych dtugosci wysiegnika. Dla dtugosci wysiegnika o wartosciach posrednich

miedzy okreslonymi w kolumnach tabeli, program ogranicznika dokonuje liniowe;j

interpolacji wartosci obcigzen nominalnych Qn.
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Specyfikacja dla ogranicznika nr ....... instalowanego na zurawiu DS 0181T w pazdzierniku 2014r.:

poz.przetacznika:

1 — podparty z wysiegnikiem teleskopowanym od 8,0 do 20,0m

Program 1
R (m) Wysiegnik gléwny, praca na podporach
8,0m 8,0 - 14,0m 20,0m
3,0 18,0
4,0 12.5 8,5 4.8
5,0 2% 7,1 4.8 5,0
6,0 7,45 3. 4.8 4,35
6,5 62 3.3 4,8 4,0
7,0 4,8 4.8 3.7
8.0 3.8 3.1
9,0 3,0 2,6
10,0 2.5 22
11,0 2,0 1,8
12,0 D 1.55
12,5 1,6 1,45
13,0 13
14,0 1,1
15,0 0,95
16,0 0.8
17,0 0,7
18,0 0,6
18,5 0.5

Tabela bezpiecznych udzwigdw zurawia DS 0181T

14



